电气传动与可编程控制器(plc)(实践)(02208)题目

——机械制造及自动化专业（专业代码：080302）

说明：选做一个项目，完成报告。

项目一  三相异步电动机正反转控制线路

一、目的和要求 

（一）实践目的

1.了解三相异步电动机的工作原理。
2.掌握三相异步电动机正反转控制线路。
（二）实践要求

1.安装时除电动机外的其它元件必须排列整齐、合理，并安装牢固、可靠。
2.安装完毕后，应仔细检查是否有误，如有误应改正，然后主动向教师提出通电要求，经同意后才能通电。
3.通电时，应先断开主电路断路器，检查控制电路，正确后才可以合上断路器。
4.出现故障时必须断电检修，检修完毕后必须再次向教师提出通电请求，直到通电达到要求。

二、主要内容

三相异步电动机正反转控制线路。

三、方式和时间安排

先由教师进行重点、难点讲解，再由学生进行安装、检查、通电。
四、考核方式和评定标准

（一）考核方式
教师对实践过程和安装结果进行评分。
（二）评定标准

百分制，60分为及格线。

项目二  基于PLC的电机星—三角启动控制

一、实验目的

（一）掌握PLC功能指令的用法。
（二）掌握用PLC控制交流电机的可逆起动控制电路及星/三角起动的电路。
二、实验器材

PC机、PLC实验台（箱）、电机星三角启动控制模块、通讯电缆、导线若干。
三、实验内容及步骤

（一）设计要求

设计通过PLC控制电机的Y/△起动电路的程序。

当按下启动按钮后，再按正转按钮，电机正转（继电器KM1控制），并运行在Y形接法（低速运行，继电器KM4控制），过3秒后KM4断开，电机运行在△接法（全速运行，继电器KM3控制）。

当按下停止按钮时，电机停转。

当按下启动按钮后，再按反转按钮，电机反转（继电器KM2控制），并运行在Y形接法（低速运行，继电器KM4控制）。过3秒后KM4断开，电机运行在△接法（全速运行，继电器KM3控制）。

（二）确定输入输出地址，并编写程序。
（三）编译程序，无误后下载至PLC主机的存储器中，并运行程序。

（四）调试程序，直至符合设计要求。
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图1  电机星三角控制示意图
四、考核方式和评定标准

（一）考核方式

教师对实践过程和安装结果进行评分。

（二）评定标准

百分制，60分为及格线。

